
名工大数理情報集会０３
名古屋工業大学では、平成１５年度から工科大学構想に基き、従来の学科の枠組みに全くとらわ
れない、「おもひ」・「しくみ」・「つくり」・「ながれ」という４つの領域に、研究組織が再編成されま
す。これらの領域には、異なった専門の工学研究者のみならず純粋数学の研究者等他分野の研究者
も配属されるのです。
現在共通講座教室に配属されている南は「おもひ」領域に配属されることとなったのですが、こ

れを機に、自身が研究代表者をつとめる名古屋工業大学大学活性化経費を用いて、��������大学の
�	
����教授を招待し、�	
����教授の連続講演を中心に、幾何・トポロジーの工学への応用に造
詣の深い数学研究者・教育者と名工大を中心とした工学部専門の先生方を一同にした研究集会を開
催することを思い立ちました。
実際、�	
����教授は、�	���������予想の解決を始めトポロジー・幾何の分野で多大の業績を

挙げられてみえますが、最近はロボット工学とその関連分野で工学研究者との共同研究をされる一
方、数学教育に関しても多大の情熱を注いでおられます。米国連邦政府とカリフォルニア州政府の
数学教育政策決定にも多大の影響力を持ってみえるのです。
このような�	
����教授の幅広い活動を考慮に入れ、南は、純粋数学と理論物理を広く駆け廻っ

て来た名古屋大学大学院多元数理研究科研究科長の土屋と、福祉ロボット等の開発に携わって来た
名古屋工業大学ものづくりテクノセンター所長 �平成１５年度からは「おもひ」領域副領域長も兼
任�の藤本と相談し、研究集会の具体的立案を煮詰めて来ました。 　そしてここに、「名工大数理
情報集会０３」の開催にこぎつけることが出来ましたので、ご案内申し上げます。年度末のお忙し
い時期ではございますが、学生さんを含めより多くの皆様のご参加を、組織員一同心からお待ち申
し上げております。

・日時 � ２００３年２月２１日 �金�１６時２０分 � ２月２３日 �日��１７時５０分
・会場 � 名古屋市昭和区御器所町

名古屋工業大学・２号館 �正門入ってすぐ正面にある大きな建物�・Ｆ１講義室 ��階�

・名古屋工業大学ホームページ� ������������	�����������
には、以下の情報へのリンクが張られています。
１ 所在地 　（名工大近郊の地図による案内があります。��
２ 交通案内（主な公共交通機関の路線図と名工大までの経路の案内があります。��
３ 建物配置図（名工大敷地内の建物の案内があります。）

・本集会の目的� 本集会のように工学専門の研究者と数学研究者・教育者が同じ集会で自身の研
究を互いに講演しあう催しは全国でも殆ど始めての試みです。先ず、「工学専門の研究者と数学研
究者・教育者がお互いを知り合おう」ということです。

プログラム
２月２１日（金） 午後�
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�#�"! � �#�-! 質問・応答
�.�!! � �/�!! 長岡浩司 　�電気通信大学・情報ネットワーク学�

0�������	�� 1������� ��� 2*���*� �������（量子系の情報幾何学�
�/�!! � �/� ! 質問・応答
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�!�"! � �!�-! 質問・応答
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� �!! � � � ! 質問・応答

２月２２日（土） 午後�
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クティック幾何」
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���!! � ��� ! 質問・応答
���"! � �#�"! 浦川肇 �東北大学大学院・システム情報科学�
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�#�"! � �#�-! 質問・応答
�.�!! � �/�!! 佐藤淳 �名古屋工業大学・電気情報工学�
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２月２３日（日� 　午前：
/�"! � �!�"! 長谷部宣男 　�名古屋工業大学・社会開発工学�
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���!! � � �!! 泉屋周一 　�北海道大学大学院・数学�
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�6�"! � �6�-! 質問・応答
�-�!! � ���!! 浪川幸彦 �名古屋大学大学院・多元数理�
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なお、すべての質問・応答は、�	
����教授によって取り仕切られます。

組織委員
土屋昭博 �名古屋大学大学院・多元数理� ��*��	��A������������*������
藤本英雄 �名古屋工業大学・機械工学� �*�	����A&	���������	����������
南 範彦 �名古屋工業大学・共通講座教室基礎数学） ���	�	5�A�����5����	���������� �問い合わせ先�




